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Allgemeines

Beschreibung

Allgemeines

>on =

~N o

Antriebseinheit (PWseries SE)
Antriebseinheit (PW-X)
Antriebseinheit (PWseries TE)
Geschwindigkeitssensor-Satz
a) Speichenmagnet

b) Sensor

Display (Display X)

a) Display

b) Schelle

c) Schalter

Display (Display A)

. Display (Display C)

a) Display
b) Schelle
c) Schalter
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Montage

Montage
<PWseries SE, PW-X, PWseries TE> Schaltplan der elektrischen
Komponenten
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Montage

<PWseries SE> Antriebseinheit

~ [%J40 N-m (4.0 kgf-m) |

Reihenfolge Tatigkeit/Bauteil Anz. Bemerkungen

Demontage der Antriebsein- Die Demontage-Schrittfolgen ausfihren.
heit vom Fahrradrahmen.

1 Sicherungsmutter 1 | Linksgewinde
2 Kreuz & Kettenblatt (-blatter) 1
3 Flanschschraube (M8) 3
4 Flanschmutter (M8) 3
5 1

Antriebseinheit

Die Montage erfolgt in umgekehrter Reihenfol-
ge der Demontage.




Montage

<PW-X> Antriebseinheit

Fahrradrahmen [2] 22 N-m (2.2 kgf-m)

\
o

263
[>2] 11 N-m (1.1 kgf-m) |

o
(7 T 2

| 45 N-m (4.5 kgf-m) |

Reihenfolge Tatigkeit/Bauteil Anz. Bemerkungen

Demontage der Antriebsein- Die Demontage-Schrittfolgen ausfihren.
heit vom Fahrradrahmen.

Unterlegscheibe
Antriebseinheit

1 Sicherungsmutter 1 | Linksgewinde
2 Kreuz & Kettenblatt (-blatter) 1
3 Schraube (M6) 2
4 Unterlegscheibe 2
5 Schraube (M8) 2
6 2
7 1

Die Montage erfolgt in umgekehrter Reihenfol-
ge der Demontage.




Montage

Einfihrung

ACHTUNG

Da die Antriebseinheit eine Prazisionsausriis-
tung ist, darf sie nicht zerlegt werden und muss
vor starker Krafteinwirkung geschitzt werden
(so darf beispielsweise NICHT mit einem Ham-
mer auf dieses Produkt geschlagen werden).

Da die Kurbelachse direkt mit dem Inneren
der Antriebseinheit verbunden ist, kbnnen
groBere Beschadigungen der Kurbelachse

zu einem Defekt fuhren.

Demontage der Antriebseinheit

Teile in der unter “Demontage der Antriebsein-
heit vom Fahrradrahmen” aufgefiihrten Reihen-
folge demontieren.

HINWEIS
FUr eine einfache Demontage der Antriebseinheit
vom Fahrradrahmen die Schraube (M6) [6] um
2-3 Umdrehungen lockern und dann mit einem

Kunststoffhammer leicht auf den Schraubenkopf

klopfen, um den vorstehenden Bereich [a] des
Antriebseinheitssteckers hineinzuschieben.

Montage der Antriebseinheit

1. Montieren:
* Antriebseinheit [1]
* Schraube (M8) und Unterlegscheibe x 2 [2]
e Schraube (M6) und Unterlegscheibe x 2 [3]

HINWEIS

* Vor Montage der Antriebseinheit an den Fahr-
radrahmen mit einem Kunststoffhammer leicht
auf den vorstehenden Bereich [a] der Antriebs-
einheit klopfen, um ihn hineinzuschieben.

* LOCTITE 263 auf den Gewindebereich der
Schraube (M6) [3] auftragen.

* Die Schraube und die Unterlegscheibe nicht
vollstandig anziehen.

‘ [4]
[%2]45 N-m (4.5 kgf-m) | 2. Anziehen:

* Schraube (M8) und Unterlegscheibe [2] x 2
[V |22N-m (2,2 kgfm) |

* Schraube (M6) und Unterlegscheibe [3] x 2
[ [11Nm(1,1kgfm) |

3. Montieren:
Kreuz & Kettenblatt (-blatter) [4]
Sicherungsmutter (Linksgewinde) [5]
4. Anziehen:
Sicherungsmutter (Linksgewinde) [5]

[\ |45 N-m (4,5 kgf-m) |
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Montage

<PWseries TE> Antriebseinheit

~ %] 40 N-m (4.0 kgf-m) |

Reihenfolge Tatigkeit/Bauteil Anz. Bemerkungen
Demontage der Antriebsein- Die Demontage-Schrittfolgen ausfihren.
heit vom Fahrradrahmen.
1 Sicherungsmutter 1 | Linksgewinde
2 Kreuz & Kettenblatt (-blatter) 1
3 Flanschschraube (M8) 3
4 Flanschmutter (M8) 3
5 Antriebseinheit 1
Die Montage erfolgt in umgekehrter Reihenfol-
ge der Demontage.
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Montage

<Display A> Display

[/ 0.8 N-m (0.08 kgf-m) |

Reihenfolge Tatigkeit/Bautell Anz. Bemerkungen
Demontage des Displays Die Demontage-Schrittfolgen ausfihren.
vom Fahrradlenker.
1 Schraube 1
2 Display 1
Die Montage erfolgt in umgekehrter Reihenfol-
ge der Demontage.




Montage

<Display X> Display

[32]2 Nm (0.2 kgfim) |

[%2] 0.8 Nm (0.08 kgf/m) |

Reihenfolge Tatigkeit/Bauteil Anz. Bemerkungen
Demontage des Displays Die Demontage-Schrittfolgen ausfihren.
und Schalters vom Fahrrad-
lenker.

1 Schraube 1

2 Gummi-Adapter 2

3 Schelle 1

4 Schraube 2

5 Schraube 4

6 Display-Abdeckung (L) 1

7 Display-Abdeckung (R) 1

8 Anzeige 1

9 Schraube 1

10 Schalter 1
Die Montage erfolgt in umgekehrter Reihenfol-
ge der Demontage.
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Montage

<Display C> Display

[“2]2 N-m (0.2 kgf-m) |

[2] 0.8 N-m (0.08 kgf-m) |

32 [%/2 N-m (0.2 kgf-m) |

Reihenfolge

Tatigkeit/Bauteil

Anz.

Bemerkungen

O NO Ok W=

Demontage des Displays
und Schalters vom Fahrrad-
lenker.

Schraube

Gummi-Adapter

Schelle

Anzeige

Schraube

Schalter

Schraube

Displayhalter

N A= = 2NN b

Die Demontage-Schrittfolgen ausfihren.

Die Montage erfolgt in umgekehrter Reihenfol-
ge der Demontage.




Montage

Geschwindigkeitssensor

[2]5 N-m (0.5 kgf-m) |

Speiche
p — |

-(®

[>2]2 N-m (0.2 kgf-m) | \ e
: 5
QY

O=——O @O=5mm
@=<10mm

@

Sensormagnet

Sensor
S B
Nabe (an Fahrradrahmen) %r

Ausschnitt

®

Mittlere Lage (D des Magnetsensors und Spalt
(® zwischen Magnetsensor und Sensor prifen.

Reihenfolge Tatigkeit/Bautell Anz. Bemerkungen
Demontage des Geschwin- Die Demontage-Schrittfolgen ausfihren.
digkeitssensors vom Fahr-
rad.

1 Schraube 1

2 Messgeber 1

3 Schraube 1

4 Bugel 1

5 Sensormagnet 1
Die Montage erfolgt in umgekehrter Reihenfol-
ge der Demontage.
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Montage

Anzugsdrehmomente
Einheit: N-m  kgf-m (in)
Schrauben- Anzugs- . .
Anzugsstellen durchmesser Anz. drehmoment Hinweise
(PWseries SE und PWseries TE) . .
Antriebskettenrad-Sicherungsmutter M27 ! 40 (4.0) Linksgewinde
(PWseries SE und PWseries TE)
Antriebseinheit feste Schraube & M8 3 35 (3,5)
Mutter
Linksgewinde
. . Das Teil kann demontiert und
£PXV)21 A:[?t:lebskettenrad-&che- M32 1 45 (4,5) montiert werden mithilfe
ungsmute eines handelsublichen Tretla-
gerschlissels.
(PW-X) Antriebseinheit feste M8 5 22 (2,2)
Schraube
(PW-X) Antriebseinheit feste
Schraube M6 2 1
(Display A) Schalter feste Schraube M3 1 0,8 (0,08)
(Display X) Schelle feste Schraube M5 1 3,75 (0,375)
(Display X) Display feste Schraube M4 2 2(0,2)
(Display X) Display-Abdeckung
feste Schraube M3 4 0.8 (0,08)
(Display X) Schalter feste Schraube M3 1 0,8 (0,08)
(Display C) Schelle feste Schraube M4 4 2(0,2)
(Display C) Display feste Schraube M4 4 2(0,2)
(Display C) Schalter feste Schraube M3 1 0,8 (0,08)
Die Teile werden vom Fahr-
radhersteller bereitgestellt.
Messgeber M5 1 5(05) Das Anzugsdrehmoment ist
lediglich eine Empfehlung.
Sensormagnet — 1 2(0,2)

Andere, allgemeine Anzugsdrehmomente
Die Anzugsdrehmomente flr andere als die aufgeflihrten Schraubverbindungen beruhen auf dem
Schraubendurchmesser (Schlisselweite) und der Steigung.

/\ Schllisselweite

L

Gewindesteigung

v
@Z/m Schraubendurchmesser

Schraubendurchmesser
(Schlisselweite) x Anzugsdrehmoment
Steigung

1,5bis2,5N-m

M4 (7 mm) x P0,7 (0,15 bis 0,25 kgf-m)
3 bis4,5N-m

M5 (8 mm) x P0,8 (0,3 bis 0,45 kgf-m)

5 bis 8 N-m

12 bis 19 N-m
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<Display A> Diagnosefunktion

<Display A> Diagnosefunktion

Systemstorung

Dieses Modell verfligt tiber eine Selbstdiagnosefunktion, die gewahrleisten soll, dass das Unterstit-
zungssystem normal funktioniert.

Entdeckt diese Funktion eine Stérung im System, wird das Unterstiitzungssystem umgehend in einen
Reserve-Modus versetzt und es erscheint eine Fehlermeldung, um den Fahrer darauf hinzuweisen,
dass eine Stérung im System aufgetreten ist.

Einzelheiten Uber Fehlercodes entnehmen Sie den Fehlercode-Tabellen.

AuBerdem kann das Yamaha e-kit-Diagnosegeréat an dieses Modell fur eine detailliertere Fehlersuche
angeschlossen werden. Einzelheiten siehe “YAMAHA E-KIT-DIAGNOSEGERAT”.

Liste der Fehlercode-Anzeigen

Fehler- Kraftunterstiitzungsverhalten
codes und Fehlercodeprotokoll

12 Antriebseinheit — Display-Kommunika- | Kraftunterstiitzung ist normal.

Anzeigemuster Fehlerhaftes Bauteil

tion Fehlercode wird nicht protokol-

13 Display liert.
31
32
33
34 Drehmomentsensor
35

= 36
37

. 38 Tretkurbel
Wechselanzeigen 39 retkurbelsensor )

61 Controller Kraftunterstlitzung stoppt nach
62 Motor Fehlererkennpng. ]
63 Fehlercode wird protokolliert.
66 Controller
64
67 Motor
68 Kodierer
71
73 Batterie
74

79 DC/DC-Wandler

(Auch wenn sich das Rad, an dem der
Geschwindigkeitssensor montiert ist,
dreht, &ndert sich derim Geschwindig-
keitsmesserbereich des Displays an-
gezeigte Wert nicht von “0”.)
Geschwindigkeitssensor

(Wenn sich das Rad, an dem der Ge-
schwindigkeitssensor montiert ist,
dreht, wird im Geschwindigkeitsmes-
serbereich des Displays die Geschwin-
digkeit angezeigt.)

Dies ist keine Fehlfunktion. Es liegt ein
Zustand vor, bei dem der Betrieb des
Kraftunterstltzungssystems  normal
ist. Dieser Zustand kann je nach Tritt-
kraft und Fahrgeschwindigkeit auftre- | Kraftunterstiitzung stoppt wéh-
ten. Allerdings tritt der Normalzustand | rend Fehlererkennung.

wieder ein, wenn bestétigt wird, dass | Fehlercode wird nicht protokol-
Die Funktionsanzeige blinkt das System normal ist. liert.

(Beim Laden, wahrend die Batterie am
Fahrrad montiert ist)

Dieser Zustand kann auftreten, wah-
rend die Batterie-Innentemperatur
-20° C oder weniger oder 80° C oder
mehr betrégt. Es tritt allerdings der
Normalzustand wieder ein, wenn die
Batterie-Innentemperatur in den nor-
malen Temperaturbereich zurlickkehrt.

3-1

Kraftunterstutzung ist normal.
Fehlercode wird nicht protokol-
liert.




<Display A> Diagnosefunktion

: Fehler- . Kraftunterstiitzungsverhalten
Anzeigemuster codes Fehlerhaftes Bauteil und Fehlercodeprotokoll
Auch wenn der Ein/Aus-Schalter Kraftunterstitzung stoppt nach

zum Einschalten der Stromzufuhr : L Fehlererkennung.
gedriickt wird, schaltet sie sich - Antriebseinheit - Akku Fehlercode wird nicht protokol-
nach 4 Sekunden automatisch aus. liert.

Die Automatikmodusanzeige blinkt
Winkelsensor

Um den Status von Stérungen im Zu-
sammenhang mit dem Winkelsensor | Kraftunterstltzung ist normal.

- zu Uberprufen und Fehler zu suchen, | Fehlercode wird nicht protokol-
das Yamaha e-kit-Diagnosegerét ver- | liert.

wenden, das von Yamaha separat zur
Verfligung gestellt wurde. (Siehe Seite
3-14.)




<Display A> Diagnosefunktion

-+ Blinken

Selbstdiagnosemodus

In diesem Modus kénnen die einzelnen Diagno-
sen und die beim Auftreten von Stérungen ge-
speicherten Fehlercodes angezeigt werden.
Am Display kann zwischen dem Geschwindig-
keitssensor-Diagnosemodus, Antriebsein-
heits-Diagnosemodus, Fehlerprotokoll-Anzei-
gemodus und Firmware-Ver.-Anzeigemodus
umgeschaltet werden.

Bedienung im

Selbstdiagnosemodus

1. Die Stromzufuhr zum Display muss ausge-
schaltet werden.

Den Ein/Aus-Schalter [1] drlicken, um die
Stromzufuhr einzuschalten.

Beim Einschalten der Stromzufuhr werden
alle Segmente des Displays eingeblendet.
Nach ca. 2 Sekunden werden die Segmente
ausgeblendet und das Display kehrt in den
Normalzustand zurlck.

2. Den Ein/Aus-Schalter [1] erneut dricken
und gedrickt halten, bis “d” [2] eingeblendet
wird (ca. 10 Sekunden).

Sich vergewissern, dass “d” [2] eingeblendet
ist. Dann den Ein/Aus-Schalter [1] loslassen.

HINWEIS
Die Schritte 1 und 2 muassen innerhalb von 30
Sekunden abgeschlossen sein.

3. Den Unterstutzungs-Modusschalter [3] oder
[4] dricken, um das Diagnosemeni zu
wechseln.

4. Den Unterstitzungs-Modusschalter hinab
[4] 2 Sekunden gedrickt halten, um in den
gewéhlten Diagnosemodus zu gelangen.

HINWEIS
Wurde ein falscher Schalter gedrickt, die
Stromzufuhr ausschalten und die Schritte 1-4
wiederholen.




<Display A> Diagnosefunktion

Selbstdiagnosemodus-Tabelle

Ebene 1

Ebene 2

Ebene 3

Ebene 4

Beschreibung

Normale Anzeige

di

:

Pruft die Funktionali-
tat des Geschwin-

Geschwindigkeits- diakeitssonsors
Geschwindigkeits- | Sensor-Rotations- g
sensor-Diagnose- kontrolle
modus
dc- | Zeigt den Zustand
der Drehmoment-
Bezugsspannung sensor-Bezugs-
des Drehmoment- spannung an
sensors

Antriebseinheits-Di-
agnosemodus

gc-c

p

Motorstrom

Pruft die Funktionali-
tat des Motorstroms
(%)

oc-3

p

Fehleranzeige

Zeigt den Fehler von
Motor und Controller
an

ac-4

:

Displayfunktions-
kontrolle

Alle Segmente
leuchten auf

Pruft die Funktionali-
tat des Displays

Fehlerprotokoll-An-
zeigemodus

Fehlerprotokoll-Er-
gebnisse

Ruft Fehleraufzeich-
nungen vom Cont-
roller ab flir eine
Anzeige der Liste mit
Fehlercodes

Firmware-Ver.-An-
zeigemodus

o
U
092

Instrumenten-Hard-

ware

Importiert die Dis-
play-Hardware-Ver-
sion

VERLASSEN

VERLASSEN

—+— Blinken
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<Display A> Diagnosefunktion

—+— Blinken

Anzeige des Geschwindigkeitssensor-

Diagnosemodus

Zum Prufen, ob der Controller das Geschwin-

digkeitssensorsignal korrekt erkennt, das Rad,

an dem der Geschwindigkeitssensor ange-
bracht ist, drehen und prifen, ob die angezeigte
und tatséchliche Anzahl Umdrehungen des

Rads Ubereinstimmen.

1. Den Geschwindigkeitssensor-Diagnosemo-
dus eingeben.

Siehe “Bedienung im Selbstdiagnosemo-
dus”.

Sich vergewissern, dass die Funktionsan-
zeige “d1” anzeigt.

2. Wenn das Rad (mit dem Geschwindigkeits-
sensor) angehoben und gedreht wird, an-
dert sich die Drehzahlanzeige [1] auf dem
Display.

Bevor das Rad (mit dem Geschwindigkeits-
sensor) gedreht wird, zeigt die Drehzahlan-
zeige auf dem Display [1] <O> an.

Jede Umdrehung des Rads wird gezahlt. Die
Umdrehungsanzeige reicht bis <99> und
kehrt auf <0> zuriick, wenn das Rad 100
Umdrehungen vollzogen hat.

HINWEIS

* Das Rad (mit dem Geschwindigkeitssensor)
sollte mindestens 3 Umdrehungen vollbrin-
gen und das Display dabei <3> anzeigen.

* Bei einer Stérung des Geschwindigkeitssen-
sors entspricht die Drehzahlanzeige auf dem
Display nicht der Anzahl Umdrehungen des
Rads (mit dem Geschwindigkeitssensor), d. h.
die Anzeige steigt an, bevor das Rad eine
Umdrehung vollbracht hat, bzw. steigt nicht
an, nachdem es eine Umdrehung vollbracht
hat (oder der Anstieg des Anzeigewerts ist
verzogert).




<Display A> Diagnosefunktion

Anzeige des Antriebseinheits-

Diagnosemodus

Der Status der Antriebseinheits-Stérungen

kann gepruft werden.

1. Den Antriebseinheits-Diagnosemodus ein-
geben.
Siehe “Bedienung im Selbstdiagnosemodus”.
Sich vergewissern, dass die Funktionsan-
zeige “d2-1” anzeigt.
Den Lichtschalter [1] drlicken, um die Drehmo-
mentsensor-Bezugsspannung, den Motor-
strom, die Fehleranzeigen (<E2>, <E4>) und
die Displayfunktionskontrolle auszuwahlen.

—+— Blinken

Liste der Anzeigen des Antriebseinheits-Diagnosemodus
Priifgegenstande Anzeige

Wertanzeige von 0,0 bis

9,9 (V).

Bei der Anzeige der

Werte auf dem Display

entfallen die Dezimalt-

rennzeichen.

Beispiele: 00->0,0V
05->0,5V
10->1,0V
11->1,1V

1) Bezugsspan-
nung des Drehmo-
mentsensors

Motorausgangsstro-
manzeige im
“HIGH”-Modus von 0
(%) bis FL (= Voll)

2) Motorstrom

— — o —— |Liegtein Fehler vor, wird
| .‘ | L‘ (E2) (Motor) oder (E4)
3) Fehleranzeige LL =) L (Controller) angezeigt.
ac-3 ac-3 *Liegt kein Fehler vor,
—_— ——— | bleibt die Anzeige leer.
Z(D Den Lichtschalter driicken Q
§

Die Anzeige “d2-4” und
die Anzeige aller
Segmente erscheinen
abwechselnd in Abstén-
den von 1 Sekunde.

4) Displayfunktions-
kontrolle

dc'-4
Abstand von 1 Sekunde

ED Den Lichtschalter driicken oderd) Den Ein/Aus-Schalter driicken @

Stromzufuhr wird ausgeschaltet

3-6



<Display A> Diagnosefunktion

* Funktionstichtigkeit des
Drehmomentsensors ermitteln
0,2 bis 1,1V =normal
Drehmomentsensor
Bereichs
->Die Einstellfunktion fir die Bezugsspannung

des Drehmomentsensors ausfihren.
Drehmomentsensor bleibt nach Einstellung
der Bezugsspannung auBerhalb des
normalen Bereichs
->Drehmomentsensor defekt (ersetzen)

auf3erhalb dieses

1) Bezugsspannung des
Drehmomentsensors

1. Anzeige der Bezugsspannung des Drehmo-
mentsensors

a. <- -> wird in der Diagnosemodusanzeige [1]
des Displays mehrere Sekunden angezeigt.

b. Werte werden von 0,0 bis 9,9 (V) in der
Diagnosedatenanzeige [2] des Displays
angezeigt.

Bei der Anzeige der Werte auf dem Display
entfallen die Dezimaltrennzeichen.
Beispiele: 00->0,0V

05->0,5V

10->1,0V

11->1,1V

. Der Drehmomentsensor ist normal bei einer
Spannungsangabe von 0,2 bis 1,1 V.
Die Bezugsspannung des Drehmomentsen-
sors einstellen, falls die Angabe auB3erhalb
dieses Bereichs liegt.

.Den Lichtschalter “Z(D” des Displays drii-
cken.

e. Weiter mit 2) Motorstrom.

Einstellfunktion fiir die Bezugsspannung
des Drehmomentsensors.
Die Stromzufuhr zum Display einschalten
und abwarten.
Vorgabe: Bis die Stromzufuhr zum Display
automatisch ausgeschaltet wird
(ca.5 Min.).

HINWEIS
Wahrend der Einstellung der Bezugsspannung
des Drehmomentsensors nicht auf die Pedale
treten.




<Display A> Diagnosefunktion

2) Motorstrom

a. Die Diagnosedatenanzeige [1] des Displays
zeigt den Motorausgangsstrom (%) an.

b. Bestétigen, dass die Diagnosedatenanzeige
[1] des Displays <FL> anzeigt, wenn bei be-
tatigter Hinterradbremse fest auf die Pedale
getreten wird.

* <FL> wird angezeigt: in Ordnung

* <FL> wird nicht angezeigt: Falls das Fahr-
rad unmittelbar vor der Prifung des Motor-
ausgangsstroms gefahren wurde, wurde
moglicherweise der Temperaturschutz des
Akkus oder Controllers ausgelést; in die-
sem Fall das Fahrrad abkuhlen lassen.
Wurde das Fahrrad nicht unmittelbar vor
der Prifung des Motorausgangsstroms
gefahren, die Prufung mit einem funktions-
tichtigen Akku wiederholen.

e <FL> wird nicht angezeigt: Das Ansprech-
verhalten des Akkus ist bei niedrigen Tem-
peraturen (z. B. im Winter) schlecht; in die-
sem Fall einen Akku verwenden, der in
einer warmen Umgebung gelagert wurde.

* <FL> wird nicht angezeigt: Den Controller
ersetzen.

c. Den Lichtschalter ED des Displays dru-
cken.

d. Weiter mit 3) Fehleranzeige.
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3) Fehleranzeige

a. Liegt eine Stérung vor, wird <E2> (Motor)
oder <E4> (Controller) auf der Diagnoseda-
tenanzeige [1] des Displays angezeigt.

b. Den Lichtschalter ED des Displays dru-
cken.

c. Weiter mit 4) Displayfunktionskontrolle.

HINWEIS

Den Fehlercode prifen, wenn <E2> oder <E4>

angezeigt wird.

* Liegt keine Stdrung vor, wird “d2-4” angezeigt
ohne die Diagnosemodusangabe “d2-3".

* Wurden Reparaturen ausgefuhrt oder Bautei-
le ersetzt, ein letztes Mal bestéatigen, dass in
diesem Modus keine Fehleranzeige vorliegt.

' Abstand von 1 Sekunde

RANGE

OFF

4) Displayfunktionskontrolle

a.Die Anzeige “d2-4” und die Anzeige aller
Segmente erscheinen abwechselnd in Ab-
stdnden von 1 Sekunde.

b. Falls Segmente nicht eingeblendet werden,
das Display ersetzen.

c. Den Ein/Aus-Schalter d) des Displays dri-
cken.

d. Die Stromzufuhr zum Display wird ausge-
schaltet.
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—+— Blinken

Anzeige des Fehlerprotokoll-Anzeigemodus
Die jungsten drei Fehlercodes, die beim Auftre-
ten von Stérungen gespeichert wurden.

1. Den Fehlerprotokoll-Anzeigemodus eingeben.
Siehe “Bedienung im Selbstdiagnosemodus”.
Die jungsten drei Fehlercodes werden auf
dem Display angezeigt. Zur Anzeige von
Fehlercodes den Unterstlitzungs-Modus-
schalter [1] oder [2] drlicken.

“E0” wird angezeigt, wenn keine Fehler vorliegen.
Den Ein/Aus-Schalter zum Ausschalten des
Displays drucken.

Die Unterstutzungs-Modusschalter [1] oder
[2] dricken, um die Anzeige zu wechseln.

Liste der Anzeigen des Fehlerprotokoll-Anzeigemodus

3-10

%
Es liegen ) .
keine Fehler- ...
codes vor. En
L
%
_ a3 UNTERSTUTZUNG HINAUF| ] UNTERSTUTZUNG HINAUF| -~ = =)
Es liegen 1-3 .. . ..
Fehlercodes I .I. |
VOor. _mln__
| UNTERSTUTZUNG HINA[\> | UNTERSTUTZUNG HINA>
—+— Blinken

Fehlerprotokoll I6schen
1. Den Lichtschalter [1] bei angezeigtem Feh-

lercode gedruckt halten und dabei die Unter-
stitzungs-Modusschalter [2] oder [3] drU-
cken.

. Wenn der Verlauf geldscht ist, wird “EO” an-
gezeigt. Den Ein/Aus-Schalter zum Aus-
schalten des Displays dricken.

HINWEIS
Das Diagnoseprotokoll sollte geléscht werden,
nachdem der Motor oder andere Bauteile er-
setzt wurden.
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3-11

Firmware-Ver.-Anzeigemodus

Sie kdnnen sich Uber die Firmware-Version des
Instruments informieren.

1. Den Firmware-Ver.-Anzeigemodus einge-
ben.
Siehe “Bedienung im Selbstdiagnosemo-
dus”.
Sich vergewissern, dass der Geschwindig-
keitsmesserbereich “d4” anzeigt.
Die Multifunktionsanzeige [1] des Displays
zeigt die Firmware-Version des Instruments
an.

HINWEIS
Detaillierte Versionsinformationen werden von
Yamaha bei Bedarf separat zur Verfligung ge-
stellt.
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Liste der Fehlercodes und entsprechenden Unterstiitzungsverhalten

Anormale Spannung an
U-Phase des Motors

Anormale Spannung an
V-Phase des Motors

Anormale Spannung an
W-Phase des Motors

aus- und wieder eingeschaltet
wurde.

Feh- . .
ler- | Fenierhat Fehler-Einzelheiten Wiederherstellungsbedin- Abhilfe
codes gung
1. Den Display-Steckverbinder
M o kontrollieren.
. Kommunikation mit Displa :

12 | Display abgebrochen piay Wenn das System keine Fehler | 2. Das Display ersetzen.
entdeckt, kann es umgehend in | 3. Das Kabel 2 ersetzen.
den Normalbetrieb zurtickkeh- | 4. Den Controller ersetzen.

Antriebsein- — ren. Sicherstellen, dass die Kombi-

13 |heit Ié(i)smlrgu?éﬁellélrc;]r;??aten zum nation von Antriebseinheit und

- Display play Display korrekt ist.
Keine Kommunikationssignale
a1 Gelost Wenn das System keine Fehler
Kurzgeschlossen entdeckt, kann es in den
e .. 1. Den Drehmomentsensor
Kabeldefekt zwischen Drehmo- E:éhmdael?negilgbStZI’LCJ)%ZIl(JI?SE:en, ersetzen.
mentsensor und Controller
- aus- und wieder eingeschaltet 2. Den Controller ersetzen.
Kabeldefekt zwischen Spule wurde.
32 und Leiterplatte (Wackelkon-
takt: Kabel fast geldst)
33 Drehmo Anormale Ruhespannung Wenn das System keine Fehler
34 § Anormale Spannung (im entdeckt, kann es in den
mentsensor Betrieb erka?mt / Sp%r(mung Normalbetrieb zuriickkehren,

35 konstant hoch nachdem die Stromzufuhr .

) - aus- und wieder eingeschaltet 1. Die Bezugsspannung des
Anormale Spannung (im Drehmomentsensors
36 Betrieb erkannt / Weiteres) mg% das System mehrmals einstellen.
den gleichen Eehler entdeckt, 2. eDreSr;tlgéihmomentsensor
Anormale Spannung (im ka_mn es .r.“Cht in den Normalbe- 3. Den Controller ersetzen.
37 Niedergeschwindigkeitsbetrieb trieb zuruckkehren, selbst
erkannt) nachdem die Stromzufuhr
aus- und wieder eingeschaltet
wurde.)
Wenn das System keine Fehler | Den Drehmomentsensor, den

38 ?rgnumrggggai%?%ogfg%e r entdeckt, kann es in den Controller oder die Antriebswel-

Tretkurbel- Normalbetrieb zurtickkehren, le ersetzen.
sensor nachdem die Stromzufuhr

39 Kurzgeschlossen oder Tretkur- | 5.s- und wieder eingeschaltet Den_ControIIer oder die

belsensor defekt wurde. Antriebswelle ersetzen.
Anormale Spannung des Wenn das System keine Fehler
Sensors fur U-Phasenstrom mit | entdeckt, kann es in den
Motor im Ruhestand Normalbetrieb zurtickkehren,
61 | Controller Anormale Spannung des nachdem die Stromzufuhr Den Controller ersetzen.
Sensors fir W-Phasenstrom aus- und wieder eingeschaltet
mit Motor im Ruhestand wurde.
Uberstromzufuhr an U-Phase
des Motors
Uberstromzufuhr an V-Phase
des Motors o
Uberstromzufuhr an W-Phase | Das System kann nichtin den
des Motors Normalbetrieb zurtickkehren,
62 | Motor auch nachdem die Stromzufuhr | Den Controller ersetzen.

3-12
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Feh- . .
Fehlerhaf- . . Wiederherstellungsbedin- .
ler- tes Bauteil Fehler-Einzelheiten gung Abhilfe
codes
63 Datenlesefehler Wenn das System keine Fehler
- entdeckt, kann es in den
Externer Speicherdaten-Fehler | Normalbetrieb zuriickkehren,
66 nachdem die Stromzufuhr
EEPROM-Fehler aus- und wieder eingeschaltet
wurde.
Erfasste Leiterplattentempera- | Wenn das System keine Fehler
tur zu niedrig (-20 °C) entdeckt, kann es in den
Erfasste Leiterplattentempera- | Normalbetrieb zuriickkehren,
Controller tur zu hoch '(1 2% °C) P nachdem die Stromzufuhr Den Controller ersetzen.
(einschl. DC-Schaltung) aus- und wieder eingeschaltet
wurde.
64 (Wenn das System mehrmals
den gleichen Fehler entdeckt,
Sensor fast von Leiterplatte kann es nicht in den Normalbe-
geldst P trieb zurlickkehren, selbst
nachdem die Stromzufuhr
aus- und wieder eingeschaltet
wurde.)
2 Kabel gelost Wenn das System_keine Fehler
Gelbes Kabel geldst (U-Phase) ﬁlrg?n‘:grtt)é‘t(ﬁgg fjrli?cﬁﬁghren 1. Den Controller ersetzen.
67 | Motor Blaues Kabel gelost (V-Phase) . ’ 2. Kabel 3 oder Kabel 4 oder
nachdem die Stromzufuhr Kabel 5 ersetzen
WeiBes Kabel geldst (W-Pha- | aus- und wieder eingeschaltet ’
se) wurde.
Gelost oder Kabel kurzge- Wenn das System keine Fehler 1. Den Kodiererstecker
schlossen entdeckt, kann es in den kontrollieren.

68 | Kodierer Normalbetr_leb zurtickkehren, 2. Das Kodiererkabel ersetzen.
Schwarzes Kabel kurzge- gﬁgr‘gﬁgnﬁi':dsetrrgm;:Lucr;]ralt ot 3. Den Controller ersetzen.
schlossen wurde. 4. Den Motor ersetzen.

) 1. Gleichstrom-Aufnahme oder

71 Akkudaten werden nicht korrekt | Wenn das System keine Fehler | Kabel 2 ersetzen.
empfangen entdeckt, kann es in den 2. Den Controller ersetzen.

Batterie Normalbetrieb zurtickkehren, 3. Den Akku ersetzen.
nachdem die Stromzufuhr
Erfasste Spannung zu hoch (45 N ) . 1. Den Controller ersetzen.
73 V) \?vlijsrdgnd wieder eingeschaltet 5 Den Akku ersetzen.
74 Interner Systemausfall Den Akku ersetzen.
Wenn das System keine Fehler
entdeckt, kann es in den
79 DC/ Anormaler DC-Strom Normalbetrieb zuriickkehren, 1. Ilg?gres)gtezg]nen DC/DC-Wand-
DC-Wandler nachdem die Stromzufuhr 5 Den Controller ersetzen
aus- und wieder eingeschaltet ’ ’
wurde.
1. Den Geschwindigkeitssen-
sor-Kabelanschluss kontrol-
Geschwin- Wenn das System keine Fehler lieren.
_ e ) A =+ | €ntdeckt, kann es umgehendin | 2. Den Spalt zwischen Sensor
ggkeltssen Geschwindigkeitssensor gelost den Normalbetrieb zuriickkeh- und Magnetsensor kontrollie-
ren. ren.
3. Den Geschwindigkeitssen-
sor-Satz ersetzen.
Wenn das System keine Fehler 1. ggzlétl(k%'rﬁfgﬂgfemkat'ons'

_ Antriebsein- | Kommunikationsfehler zwi- entdeckt, kann es umgehend in Den DC-Stecker ersétzen

heit - Akku | schen Antriebseinheit und Akku | den Normalbetrieb zuritickkeh- ’ )

ren.

2
3. Den Controller ersetzen.
4. Den Akku ersetzen.
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YAMAHA E-KIT-DIAGNOSEGERAT

Dieses Modell nutzt das Yamaha e-kit-Diagnosegerat

zur Identifizierung von Stérungen.

Weitere Informationen Uber die Verwendung des Yamaha e-kit-Diagnosegerats entnehmen Sie der

Betriebsanleitung, die dem Gerat beigefugt ist.

Funktionen des Yamaha e-kit-Diagnosegeréts
Antriebseinheit-Stérungsdiagnose:

Im Controller gespeicherte Antriebseinheit-Stérungscodes werden gelesen und die Inhalte ange-
zeigt. Die Standbilddaten (FFD) sind die Betriebsdaten zum Zeitpunkt einer Stérungserkennung. Die-
se Daten kdénnen fur die Identifizierung des Stérungszeitpunkts verwendet werden und zeigen die zu

diesem Zeitpunkt herrschenden Antriebseinheitsbedi

ngungen und Fahrbedingungen an.

Antriebseinheitssystem-Funktionstest: Den Betrieb und den Ausgabewert jedes Sensors und

Stellglieds

prafen.

Akku-Informationen: Zeigt die Akku-Daten an.

3-14

AnschlieBen des Yamaha e-kit-

Diagnosegerats

1. Die USB-Aufnahmekappe [1] des Displays
6ffnen.

2. Das USB-Kabel an den Schalter und den
Computer mit dem Yamaha e-kit-Diagnose-
gerat anschlie3en.

HINWEIS

* Nach dem Trennen des USB-Kabels darauf
achten, die USB-Aufnahmekappe [1] zu
schlieBen.

* Als USB-Kabel ein Typ-A-zu-Micro-B-Kabel
verwenden, das kein OTG-Kabel ist.

* Wenn das Yamaha e-kit-Diagnosegerat an
das Fahrzeug angeschlossen ist, weicht der
Betrieb des Multifunktionsinstruments und
der Anzeigen vom Normalbetrieb ab.
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Systemstorung

Dieses Modell verfligt tiber eine Selbstdiagnosefunktion, die gewahrleisten soll, dass das Unterstit-
zungssystem normal funktioniert.
Entdeckt diese Funktion eine Stérung im System, wird das Unterstiitzungssystem umgehend in einen
Reserve-Modus versetzt und es erscheint eine Fehlermeldung, um den Fahrer darauf hinzuweisen,
dass eine Stérung im System aufgetreten ist.
Einzelheiten Uber Fehlercodes entnehmen Sie den Fehlercode-Tabellen.

AuBerdem kann das Yamaha e-kit-Diagnosegeréat an dieses Modell fur eine detailliertere Fehlersuche
angeschlossen werden. Einzelheiten siehe “YAMAHA E-KIT-DIAGNOSEGERAT”.

Liste der Fehlercode-Anzeigen

Anzeigemuster

Fehler-
codes [1]

Fehlermeldung

[2]

Fehlerhaftes Bauteil

Kraftunterstiitzungsverhalten
und Fehlercodeprotokoll

LED-Anzeige: ROT 12 ?)AEEEC%NN élr;t;leK%s&?mnﬁ;tkati—onDls- Kraftunterstiitzung ist normal.
Fehlercode wird nicht proto-
13 [DUMETER | pigpia kolliert.
INCOMPATIBLE | ='SP'&¥
—— 31
VAGIARA - 32
] 33
‘ V. = ll 34 -IF-’\TVCI)R%I\II:SF?ON Drehmomentsensor
yan 35
(11— 31]TRA SHSR 36
(2] — PHR OFF /0N 37
/- 38 | CRKSNSR
T 29 PWR OFF/ON | Tretkurbelsensor
Wechsel- CONT
anzeigen 61 PWR OFF/ON Controller
MOTOR Kraftunterstiit toppt
62 Mot raftunterstitzung stopp
PWR OFF/ON orr nach Fehlererkennung.
LED-Anzeige: ROT 63 Fehlercode wird protokolliert.
66 CONT Controller
o4 PWR OFF/ON
©)) ——/ () MOTOR
pr—— 67 PWR OFF/ON Motor
7T ™ ENCODER
3 - i 68  |pWROFF/ON |Kodierer
il
ﬂ " ;; BATTERY Batterie
30T SHSR 23| PWROFFION
PHR OFF/0H
DC/DC
e I | 79 PWR OFF/ON |DPC/DC-Wandiler
*d [T T 1 [ 1 1]
l-‘ .—‘
’ "L! Kraftunterstiitzung ist |
P _| Kraftunterstitzung ist normal.
[ !,_!,{m Vi - 8':'% EA’\ASG?\IET Soeischwmdlgkeltssen Eellﬂlertcode wird nicht proto-
SPD SHSR o

Auch wenn der Ein/Aus-Schalter
zum Einschalten der Stromzufuhr
gedrickt wird, schaltet sie sich
nach 4 Sekunden automatisch aus.

Antriebseinheit - Akku

Kraftunterstitzung
nach Fehlererkennung.
Fehlercode wird nicht proto-
kolliert.

stoppt

4-1
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Kraftunterstiitzungsverhalten

Fehler- | Fehlermeldung .
2 Fehlerhaftes Bautell und Fehlercodeprotokoll

Anzeigemuster codes [1]

“A#HHE und “####” werden ab-
wechselnd auf der Unterstit-
zungs-Modusanzeige angezeigt. Winkelsensor

Um den Status von St6-
rungen im Zusammen-
hang mit dem Winkel-

sensor zu Uberprifen . .
und Fehler zu suchen, Kraftunterstutzung ist normal.

- - das Yamaha e-kit-Diag- Eglrl}leerrtcode wird nicht proto-

nosegerat verwenden,
das von Yamaha separat
zur Verfigung gestellt
wurde. (Siehe Seite
4-14.)

* Im Falle des Standardmodus

Dies ist keine Fehlfunkti-
on. Es liegt ein Zustand
vor, bei dem der Betrieb
des Kraftunterstiitzungs-
systems normal ist. Die-
ser Zustand kann je nach
Trittkraft und Fahrge-
schwindigkeit auftreten
oder, wahrend die Batte-
rie-Innentemperatur -20°
C oder weniger oder 80°
C oder mehr betragt. Es
tritt allerdings der Nor-
malzustand wieder ein,
wenn  bestatigt  wird,
dass das System normal
ist, oder wenn die Batte-

Die Unterstiitzungs-Modusanzei- rie-Innentemperatur in
ge und die Funktionsanzeige blin- den normalen Tempera-
ken. turbereich zuriickkehrt.
(Wenn sich das Rad, an
dem der Geschwindig-
keitssensor montiert ist,
dreht, wird im Ge-
schwindigkeitsmesser-
bereich des Displays die | Kraftunterstiitzung ~ stoppt
Geschwindigkeit ange- | wahrend Fehlererkennung.
zeigt.) Fehlercode wird nicht proto-
Dies ist keine Fehlfunkti- | kolliert.

on. Es liegt ein Zustand
vor, bei dem der Betrieb
des Kraftunterstitzungs-
systems normal ist. Die-
ser Zustand kann je nach
| Trittkraft und Fahrge-
— '~ Blinken schwindigkeit auftreten.
Allerdings tritt der Nor-
malzustand wieder ein,
wenn bestéatigt wird, dass
das System normal ist.

(Beim Laden, wahrend
die Batterie am Fahrrad
montiert ist)

Dieser Zustand kann
auftreten, wéhrend die
Batterie-Innentempera-
tur -20° C oder weniger
oder 80° C oder mehr
betragt. Es tritt allerdings
der Normalzustand wie-
der ein, wenn die Batte-
rie-Innentemperatur in
den normalen Tempera-
turbereich zurlickkehrt.
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(I HEWU
~SPEED SHSR

@
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Selbstdiagnosemodus

In diesem Modus kénnen die einzelnen Diagno-
sen und die beim Auftreten von Stérungen ge-
speicherten Fehlercodes angezeigt werden.
Am Display kann zwischen dem Geschwindig-
keitssensor-Diagnosemodus, Antriebsein-
heits-Diagnosemodus und Fehlerprotokoll-An-
zeigemodus umgeschaltet werden.

Bedienung im

Selbstdiagnosemodus

1. Die Stromzufuhr zum Display muss ausge-
schaltet werden.
Den Ein/Aus-Schalter [1] drlicken, um die
Stromzufuhr einzuschalten.
Wird die Stromzufuhr eingeschaltet, er-
scheint die Display-Startsequenz. Danach
geht das Display in den Normalmodus tber.

2. Den Ein/Aus-Schalter [1] erneut dricken
und gedrickt halten, bis DIAG MENU [2] ein-
geblendet wird (ca. 10 Sekunden).

Sich vergewissern, dass DIAG MENU einge-
blendet ist. Dann den Ein/Aus-Schalter [1]
loslassen.

HINWEIS
Die Schritte 1 und 2 mussen innerhalb von 30
Sekunden abgeschlossen sein.

3. Den Unterstitzungs-Modusschalter [3] oder
[4] driicken, um DIAG MENU zu wechseln.

4. Den Funktionsauswahlschalter [5] drlicken,
um den ausgewdhlten Selbstdiagnosemo-
dus einzugeben.

HINWEIS
Wurde ein falscher Schalter gedrickt, die
Stromzufuhr ausschalten und die Schritte 1-4
wiederholen.
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Selbstdiagnosemodus-Tabelle

Ebene 1 Ebene 2 Ebene 3 Ebene 4 Beschreibung
DRG] DIAG Pruft die Funktio-
+oPEED SHSR oPEED SHSR nalitat des Ge-

Geschwindigkeitssen- | Geschwindigkeitssen- schwindigkeftssen-
sor-Diagnosemodus sor-Rotationskontrolle SOrs
DA Zeigt den Zustand
DU TORGUE der Drehmoment-
B sensor-Bezugs-
ezugsspannung des
Drehmomentsensors Spannung an
DIAG % Priift die Funktio-
DU CURRENT nalitat des Motor-
DIAGNTE Motorstrom stroms (%)
=DU TEST D IAGYELE Zeigt den Fehler
Antriebseinheits-Diag- DU RESULT von Motor und
nosemodus Fehleranzeige Controller an
DIAG
DISPLAY Priift die Funktio-
a1 Displayfunktionskontrol- nalitat des Displays
Fo Y
‘ " % i le Alle Segmente
EC0 e leuchten auf
Ruft Fehleraufzeich-
C DI EEHIST oot
<ERROR THFO N0 ERROR nungen vom ~-on
Normale - roller ab flr eine
Anzeige Fehlerprotokoll-Anzei- | Fehlerprotokoll-Ergeb- Anzeige der Liste
gemodus nisse mit Fehlercodes
DIAGE NN Importiert die
HHR-RERRK Display-Hard-
Instrumenten-Hardware ware-Version
INTEESSOFT. M Importiert die
i Display-Firmwa-
i .
i; EIESI;IEHU Instrumenten-Software re-Version
: , INTTF=HARD. DU Importiert die
Flrmwartrer-]\éi[j;Anzmge- KRHKK Antriebseinheit-Hard-
Antriebseinheit-Hardware ware-Version
MESOFT. DU Importiert die
RRRKRRKKRK Antriebsein-
Antriebseinheit-Soft- h'elt-Flrmware-Ver-
ware sion
DIAGK; Y
<RI VERLASSEN
VERLASSEN
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IHTF MENU
TSPEEU SHSR

!n--lv
L

DIAG
SPEED SHSP

[1]

Anzeige des Geschwindigkeitssensor-

Diagnosemodus

Zum Prufen, ob der Controller das Geschwin-

digkeitssensorsignal korrekt erkennt, das Rad,

an dem der Geschwindigkeitssensor ange-
bracht ist, drehen und prifen, ob die angezeigte
und tatséchliche Anzahl Umdrehungen des

Rads Ubereinstimmen.

1. Den Geschwindigkeitssensor-Diagnosemo-
dus eingeben.

Siehe “Bedienung im Selbstdiagnosemo-
dus”.

2. Wenn das Rad (mit dem Geschwindigkeits-
sensor) angehoben und gedreht wird, &n-
dert sich die Drehzahlanzeige [1] auf dem
Display.

Bevor das Rad (mit dem Geschwindigkeits-
sensor) gedreht wird, zeigt die Drehzahlan-
zeige auf dem Display [1] <O> an.

Jede Umdrehung des Rads wird gezahlt. Die
Umdrehungsanzeige reicht bis <999> und
kehrt auf <1> zurtick, wenn das Rad 1.000
Umdrehungen vollzogen hat.

HINWEIS

e Das Rad (mit dem Geschwindigkeitssensor)
sollte mindestens 3 Umdrehungen vollbrin-
gen und das Display dabei <3> anzeigen.

* Bei einer Stérung des Geschwindigkeitssen-
sors entspricht die Drehzahlanzeige auf dem
Display nicht der Anzahl Umdrehungen des
Rads (mit dem Geschwindigkeitssensor), d. h.
die Anzeige steigt an, bevor das Rad eine
Umdrehung vollbracht hat, bzw. steigt nicht
an, nachdem es eine Umdrehung vollbracht
hat (oder der Anstieg des Anzeigewerts ist
verzogert).
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Anzeige des Antriebseinheits-

Diagnosemodus

Der Status der Antriebseinheits-Stérungen

kann gepruft werden.

1. Den Antriebseinheits-Diagnosemodus ein-
geben.
Siehe “Bedienung im Selbstdiagnosemodus”.
Den Lichtschalter [1] dricken, um die
Drehmomentsensor-Bezugsspannung, den
Motorstrom, die Fehleranzeigen (<E2>,
<E4>) und die Displayfunktionskontrolle
auszuwéhlen.

Liste der Anzeigen des Antriebseinheits-Diagnosemodus

Priifgegensténde Anzeige
ri G
é)esgzr'l;fg]?nsgfilr;?#-ng kpelntel] !!::ir- ! j.j. J Wertanzeige von O,O
E E == ]|= H- - M [U) b|S 5,0 (V)
sensors

I Den Lichtschalter dricken Q

)

=

l] Motorausgangsstro-
manzeige im

)
I
i

2) Motorstrom

DIAG A DIAG % | | *HIGH"-Modus von 0
DU CURRERT DU CURBENT | | bis 100 (= % Leistung)

Den Lichtschalter driicken Q
Liegt ein Fehler vor,

B [l!" oy | —iE wird (E2) (Motor) oder
4 |.| 78 ||(E4 (Controller)

=
=

3) Fehleranzeige

DIAG DIAGNE angezeigt.
DU RESULT DU RESULT *Liegt kein Fehler vor,

bleibt die Anzeige leer.
Den Lichtschalter driicken Q

Alle Segmente werden
eingeblendet.

(Nicht eingeblendete
Segmente deuten auf
einen Defekt hin.)

4) Displayfunktions-
kontrolle

t D]

i Den Lichtschalter driicken oder Den Ein/Aus-Schalter driicken Q

Stromzufuhr wird ausgeschaltet

4-6
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[1]

[}
1

DIAG
DU TORBUE

2]

'—m

1
-
A = ==
/|

e W
DU TORUE

* Funktionstichtigkeit des
Drehmomentsensors ermitteln
0,2 bis 1,1V =normal
Drehmomentsensor
Bereichs
->Die Einstellfunktion fiir die Bezugsspannung

des Drehmomentsensors ausflhren.
Drehmomentsensor bleibt nach Einstellung
der Bezugsspannung auBerhalb des
normalen Bereichs
->Drehmomentsensor defekt (ersetzen)

auf3erhalb dieses

4-7

1) Bezugsspannung des
Drehmomentsensors

1. Anzeige der Bezugsspannung des Drehmo-
mentsensors

.<1> wird in der Diagnosemodusanzeige [1]
des Displays mehrere Sekunden angezeigt.

. Angabe in Schritten von 0,1V in der Diagno-
semodusanzeige [2] des Displays.

. Der Drehmomentsensor ist normal bei einer
Spannungsangabe von 0,2 bis 1,1 V.
Die Bezugsspannung des Drehmomentsen-
sors einstellen, falls die Angabe auBerhalb
dieses Bereichs liegt.

. Den Lichtschalter “ ' ” des Displays dru-
cken.

e. Weiter mit 2) Motorstrom.

Einstellfunktion fiir die Bezugsspannung
des Drehmomentsensors.
Die Stromzufuhr zum Display einschalten
und abwarten.

Vorgabe: Bis die Stromzufuhr zum Display
automatisch ausgeschaltet wird
(ca.5 Min.).
HINWEIS

Wahrend der Einstellung der Bezugsspannung
des Drehmomentsensors nicht auf die Pedale
treten.
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[
i

I

o LT

DIAG
DU CURRENT

o

[1]

| S

-.l.ll
¥ B
» B !.!

]

I
1

DIAG
DU CURRENT

o

[1]

2) Motorstrom

a. Die Diagnosedatenanzeige [1] des Displays
zeigt den Motorausgangsstrom (%) an.

b. Bestétigen, dass die Diagnosedatenanzeige
[1] des Displays <100> anzeigt, wenn bei be-
tatigter Hinterradbremse fest auf die Pedale
getreten wird.

* <100> wird angezeigt: in Ordnung

* <100> wird nicht angezeigt: Falls das Fahr-
rad unmittelbar vor der Prifung des Motor-
ausgangsstroms gefahren wurde, wurde
moglicherweise der Temperaturschutz des
Akkus oder Controllers ausgelést; in die-
sem Fall das Fahrrad abkuhlen lassen.
Wurde das Fahrrad nicht unmittelbar vor
der Prifung des Motorausgangsstroms
gefahren, die Prufung mit einem funktions-
tichtigen Akku wiederholen.

* <100> wird nicht angezeigt: Das Ansprech-
verhalten des Akkus ist bei niedrigen Tem-
peraturen (z. B. im Winter) schlecht; in die-
sem Fall einen Akku verwenden, der in
einer warmen Umgebung gelagert wurde.

* <100> wird nicht angezeigt: Den Controller

ersetzen.
c. Den Lichtschalter “ |/ ” des Displays dru-
cken.

d. Weiter mit 3) Fehleranzeige.
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'-“ '-‘

4

DIAGRET

DU RESULT

[1]

3) Fehleranzeige

a. Liegt eine Stérung vor, wird <E2> (Motor)
oder <E4> (Controller) auf der Diagnoseda-
tenanzeige [1] des Displays angezeigt.

HINWEIS

Den Fehlercode prifen, wenn <E2> oder <E4>

angezeigt wird.

.-“ ' |
N
I

"

/I

MTF ERR

DU RESULT

[1]

b. Den Lichtschalter “[£0_” des Displays dri-
cken.

c. Weiter mit 4) Displayfunktionskontrolle.

HINWEIS
Den Fehlercode prifen, wenn <E2> oder <E4>
angezeigt wird.

* Liegt keine Stérung vor, wird [DISPLAY] an-
gezeigt ohne die Diagnosemodusangabe
[ERR].

e Wurden Reparaturen ausgefihrt oder Bautei-
le ersetzt, ein letztes Mal bestéatigen, dass in
diesem Modus keine Fehleranzeige vorliegt.

DIAG
DISPLAK

T l-'A

' ’;!l Il

]
A’n

2]

4) Displayfunktionskontrolle

a. Den Funktionsauswahlschalter “SELECT” 2
des Displays drticken.

b. Auf dem Display [2] werden alle Segmente
eingeblendet.

c. Falls Segmente nicht eingeblendet werden,
das Display ersetzen.

d. Den Ein/Aus-Schalter des Displays
drlcken.

e. Die Stromzufuhr zum Display wird ausge-
schaltet.
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Anzeige des Fehlerprotokoll-

Anzeigemodus
Die jungsten drei Fehlercodes, die beim Auftre-

ten von Stérungen gespeichert wurden.

1.

Den Fehlerprotokoll-Anzeigemodus eingeben.
Siehe “Bedienung im Selbstdiagnosemodus”.
Die jungsten drei Fehlercodes werden auf
dem Display angezeigt. Zur Anzeige von
Fehlercodes den Unterstlitzungs-Modus-
schalter [1] oder [2] drlicken.

“NO ERROR” wird angezeigt, wenn keine
Fehler vorliegen.

Den Ein/Aus-Schalter zum Ausschalten des
Displays driicken.

Die Unterstutzungs-Modusschalter [1] oder
[2] dricken, um die Anzeige zu wechseln.

Liste der Anzeigen des Fehlerprotokoll-Anzeigemodus

Es liegen keine
Fehlercodes
VOr. MHIST
HO ERROR
Es liegen 1-3
Fehlercodes » »
vor. IOEHIST 173 IERHIST 2/3 MIOEHIST 3/3
J1JTRO SHSR B2 JMOTOR 71BATTERY

(3]

MAIIST 173
J1JTRO SHSR

4-10

Fehlerprotokoll I6schen

1.

HINWEIS

Den Lichtschalter [1] bei angezeigtem Feh-
lercode gedruckt halten und dabei die Unter-
stitzungs-Modusschalter [2] oder [3] drU-
cken.

. Wenn der Verlauf geldscht ist, wird “NO ER-

ROR” angezeigt. Den Ein/Aus-Schalter zum
Ausschalten des Displays drlicken.

Das Diagnoseprotokoll sollte geléscht werden,
nachdem der Motor oder andere Bauteile er-
setzt wurden.
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(ITETESHARD.

Fokk—- k- ok

Firmware-Ver.-Anzeigemodus

Sie kdnnen sich Uber die Hardware- und Firm-
ware-Versionen der Antriebseinheit und des In-
struments informieren.

1. Den Firmware-Ver.-Anzeigemodus einge-
ben.

Siehe “Bedienung im Selbstdiagnosemo-
dus”.

2. Den Unterstitzungs-Modusschalter [1] oder
[2] dricken, um sich die Versionsinformatio-
nen Uber die Instrumenten-Hardware, Inst-
rumenten-Firmware, Antriebseinheit-Hard-

ware und Antriebseinheit-Firmware
anzeigen zu lassen.
HINWEIS

Detaillierte Versionsinformationen werden von Ya-
maha bei Bedarf separat zur Verfigung gestellt.

Liste der Anzeigen des Firmware-Ver.-Anzeigemodus

Gegenstande

Anzeige

1) Instrumenten-Hardware-Version

IIETE<HARD.

E Ak ¥ o+

2) Instrumenten-Firmware-Version

IIETE=SOFT. o

AR

on

3) Antriebseinheit-Hardware-Versi-

DITTE=HARD. DU

AR

on

4) Antriebseinheit-Firmware-Versi-

IETESOFT. DU

PSS LSS
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Liste der Fehlercodes und entsprechenden Unterstiitzungsverhalten

Anormale Spannung an
U-Phase des Motors

Anormale Spannung an
V-Phase des Motors

Anormale Spannung an
W-Phase des Motors

aus- und wieder eingeschaltet
wurde.

Feh- . .
ler- | Fenierhat Fehler-Einzelheiten Wiederherstellungsbedin- Abhilfe
codes gung
1. Den Display-Steckverbinder
M o kontrollieren.
. Kommunikation mit Displa :

12 | Display abgebrochen piay Wenn das System keine Fehler | 2. Das Display ersetzen.
entdeckt, kann es umgehend in | 3. Das Kabel 2 ersetzen.
den Normalbetrieb zurtickkeh- | 4. Den Controller ersetzen.

Antriebsein- — ren. Sicherstellen, dass die Kombi-

13 |heit Ié(i)smlrgu?éﬁellélrc;]r;??aten zum nation von Antriebseinheit und

- Display play Display korrekt ist.
Keine Kommunikationssignale
a1 Gelost Wenn das System keine Fehler
Kurzgeschlossen entdeckt, kann es in den
e .. 1. Den Drehmomentsensor
Kabeldefekt zwischen Drehmo- E:éhmdael?negilgbStZI’LCJ)%ZIl(JI?SE:en, ersetzen.
mentsensor und Controller
- aus- und wieder eingeschaltet 2. Den Controller ersetzen.
Kabeldefekt zwischen Spule wurde.
32 und Leiterplatte (Wackelkon-
takt: Kabel fast geldst)
33 Drehmo Anormale Ruhespannung Wenn das System keine Fehler
34 § Anormale Spannung (im entdeckt, kann es in den
mentsensor Betrieb erka?mt / Sp%r(mung Normalbetrieb zuriickkehren,

35 konstant hoch nachdem die Stromzufuhr .

) - aus- und wieder eingeschaltet 1. Die Bezugsspannung des
Anormale Spannung (im Drehmomentsensors
36 Betrieb erkannt / Weiteres) mg% das System mehrmals einstellen.
den gleichen Eehler entdeckt, 2. eDreSr;tlgéihmomentsensor
Anormale Spannung (im ka_mn es .r.“Cht in den Normalbe- 3. Den Controller ersetzen.
37 Niedergeschwindigkeitsbetrieb trieb zuruckkehren, selbst
erkannt) nachdem die Stromzufuhr
aus- und wieder eingeschaltet
wurde.)
Wenn das System keine Fehler | Den Drehmomentsensor, den

38 ?rgnumrggggai%?%ogfg%e r entdeckt, kann es in den Controller oder die Antriebswel-

Tretkurbel- Normalbetrieb zurtickkehren, le ersetzen.
sensor nachdem die Stromzufuhr

39 Kurzgeschlossen oder Tretkur- | 5.s- und wieder eingeschaltet Den_ControIIer oder die

belsensor defekt wurde. Antriebswelle ersetzen.
Anormale Spannung des Wenn das System keine Fehler
Sensors fur U-Phasenstrom mit | entdeckt, kann es in den
Motor im Ruhestand Normalbetrieb zurtickkehren,
61 | Controller Anormale Spannung des nachdem die Stromzufuhr Den Controller ersetzen.
Sensors fir W-Phasenstrom aus- und wieder eingeschaltet
mit Motor im Ruhestand wurde.
Uberstromzufuhr an U-Phase
des Motors
Uberstromzufuhr an V-Phase
des Motors o
Uberstromzufuhr an W-Phase | Das System kann nichtin den
des Motors Normalbetrieb zurtickkehren,
62 | Motor auch nachdem die Stromzufuhr | Den Controller ersetzen.

4-12
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Feh- . .
Fehlerhaf- . . Wiederherstellungsbedin- .
ler- tes Bauteil Fehler-Einzelheiten gung Abhilfe
codes
63 Datenlesefehler Wenn das System keine Fehler
- entdeckt, kann es in den
Externer Speicherdaten-Fehler | Normalbetrieb zuriickkehren,
66 nachdem die Stromzufuhr
EEPROM-Fehler aus- und wieder eingeschaltet
wurde.
Erfasste Leiterplattentempera- | Wenn das System keine Fehler
tur zu niedrig (-20 °C) entdeckt, kann es in den
Erfasste Leiterplattentempera- | Normalbetrieb zuriickkehren,
Controller tur zu hoch '(1 2% °C) P nachdem die Stromzufuhr Den Controller ersetzen.
(einschl. DC-Schaltung) aus- und wieder eingeschaltet
wurde.
64 (Wenn das System mehrmals
den gleichen Fehler entdeckt,
Sensor fast von Leiterplatte kann es nicht in den Normalbe-
geldst P trieb zurlickkehren, selbst
nachdem die Stromzufuhr
aus- und wieder eingeschaltet
wurde.)
2 Kabel gelost Wenn das System_keine Fehler
Gelbes Kabel geldst (U-Phase) ﬁlrg?n‘:grtt)é‘t(ﬁgg fjrli?cﬁﬁghren 1. Den Controller ersetzen.
67 | Motor Blaues Kabel gelost (V-Phase) . ’ 2. Kabel 3 oder Kabel 4 oder
nachdem die Stromzufuhr Kabel 5 ersetzen
WeiBes Kabel geldst (W-Pha- | aus- und wieder eingeschaltet ’
se) wurde.
Gelost oder Kabel kurzge- Wenn das System keine Fehler 1. Den Kodiererstecker
schlossen entdeckt, kann es in den kontrollieren.

68 | Kodierer Normalbetr_leb zurtickkehren, 2. Das Kodiererkabel ersetzen.
Schwarzes Kabel kurzge- gﬁgr‘gﬁgnﬁi':dsetrrgm;:Lucr;]ralt ot 3. Den Controller ersetzen.
schlossen wurde. 4. Den Motor ersetzen.

) 1. Gleichstrom-Aufnahme oder

71 Akkudaten werden nicht korrekt | Wenn das System keine Fehler | Kabel 2 ersetzen.
empfangen entdeckt, kann es in den 2. Den Controller ersetzen.

Batterie Normalbetrieb zurtickkehren, 3. Den Akku ersetzen.
nachdem die Stromzufuhr
Erfasste Spannung zu hoch (45 N ) . 1. Den Controller ersetzen.
73 V) \?vlijsrdgnd wieder eingeschaltet 5 Den Akku ersetzen.
74 Interner Systemausfall Den Akku ersetzen.
Wenn das System keine Fehler
entdeckt, kann es in den
79 DC/ Anormaler DC-Strom Normalbetrieb zuriickkehren, 1. Ilg?gres)gtezg]nen DC/DC-Wand-
DC-Wandler nachdem die Stromzufuhr 5 Den Controller ersetzen
aus- und wieder eingeschaltet ’ ’
wurde.
1. Den Geschwindigkeitssen-
sor-Kabelanschluss kontrol-
Geschwin- Wenn das System keine Fehler lieren.
_ e ) A =+ | €ntdeckt, kann es umgehendin | 2. Den Spalt zwischen Sensor
ggkeltssen Geschwindigkeitssensor gelost den Normalbetrieb zuriickkeh- und Magnetsensor kontrollie-
ren. ren.
3. Den Geschwindigkeitssen-
sor-Satz ersetzen.
Wenn das System keine Fehler 1. ggzlétl(k%'rﬁfgﬂgfemkat'ons'

_ Antriebsein- | Kommunikationsfehler zwi- entdeckt, kann es umgehend in Den DC-Stecker ersétzen

heit - Akku | schen Antriebseinheit und Akku | den Normalbetrieb zuritickkeh- ’ )

ren.

2
3. Den Controller ersetzen.
4. Den Akku ersetzen.
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YAMAHA E-KIT-DIAGNOSEGERAT

Dieses Modell nutzt das Yamaha e-kit-Diagnosegerat

zur Identifizierung von Stérungen.

Weitere Informationen Uber die Verwendung des Yamaha e-kit-Diagnosegerats entnehmen Sie der

Betriebsanleitung, die dem Gerat beigefugt ist.

Funktionen des Yamaha e-kit-Diagnosegeréts
Antriebseinheit-Stérungsdiagnose:

Im Controller gespeicherte Antriebseinheit-Stérungscodes werden gelesen und die Inhalte ange-

zeigt. Die Standbilddaten (FFD) sind die Betriebsdate

n zum Zeitpunkt einer Stérungserkennung. Die-

se Daten kdénnen fur die Identifizierung des Stérungszeitpunkts verwendet werden und zeigen die zu

diesem Zeitpunkt herrschenden Antriebseinheitsbedi

ngungen und Fahrbedingungen an.

Antriebseinheitssystem-Funktionstest: Den Betrieb und den Ausgabewert jedes Sensors und

Stellglieds

prafen.

Akku-Informationen: Zeigt die Akku-Daten an.

4-14

AnschlieBen des Yamaha e-kit-

Diagnosegerats

1. Die Stromzufuhr zum Display muss ausge-
schaltet werden.

2. Den Unterstutzungs-Modusschalter (hinab)
[1] und den Ein/Aus-Schalter [2] Gber 2 Se-
kunden gedruckt halten.

3. Sich vergewissern, dass “Pc” eingeblendet
ist. Dann den Unterstitzungs-Modusschal-
ter (hinab) [1] und den Ein/Aus-Schalter [2]
loslassen.

4. Die USB-Aufnahmekappe [3] des Displays
offnen.

5. Das USB-Kabel an den Schalter und den
Computer mit dem Yamaha e-kit-Diagnose-
gerat anschlieBen.

HINWEIS

* Nach dem Trennen des USB-Kabels darauf
achten, die USB-Aufnahmekappe [3] zu
schlie3en.

* Als USB-Kabel ein Typ-A-zu-Micro-B-Kabel
verwenden, das kein OTG-Kabel ist.

* Wenn das Yamaha e-kit-Diagnosegerat an
das Fahrzeug angeschlossen ist, weicht der
Betrieb des Multifunktionsinstruments und
der Anzeigen vom Normalbetrieb ab.
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<Display C> Diagnosefunktion

Systemstorung

Dieses Modell verfugt uber eine Selbstdiagnosefunktion, die gewéhrleisten soll, dass das Unterstut-
zungssystem normal funktioniert.
Entdeckt diese Funktion eine Stérung im System, wird das Unterstitzungssystem umgehend in einen
Reserve-Modus versetzt und es erscheint eine Fehlermeldung, um den Fahrer darauf hinzuweisen,
dass eine Stérung im System aufgetreten ist.
Einzelheiten Uber Fehlercodes entnehmen Sie den Fehlercode-Tabellen.

AuBerdem kann das Yamaha e-kit-Diagnosegerat an dieses Modell fir eine detailliertere Fehlersuche
angeschlossen werden. Einzelheiten sieche “YAMAHA E-KIT-DIAGNOSEGERAT".

Liste der Fehlercode-Anzeigen

SPD SNSR
CHK MAGNET

: Fehler- | Fehlermeldung : Kraftunterstiitzungsverhal-
Anzeigemuster codes [1] 12] Fehlerhaftes Bauteil ten und Fehlercodeprotokoll
METER Antriebseinheit — Dis- . .
12 | GHK CONN play-Kommunikation Kraftunterstiitzung ist normal.
DU-METER Fehlercode wird nicht proto-
13 ||NcomPATIBLE | DisPlay kolliert.
31
32
33
34 -IF-EVCI)RSO'\II:SF?ON Drehmomentsensor
35
36
37
38 |CRKSNSR
29 PWR OFF/ON Tretkurbelsensor
CONT
61 PWR OFF/ON Controller oot
raftunterstitzung stoppt
62 MV?/EOORFF/ON Motor nach Fehlererkennung.
63 Fehlercode wird protokolliert.
CONT
66 PWR OFF/ON Controller
64
MOTOR
67 |pwROFF/ON |Motor
ENCODER .
68 PWR OFF/ON Kodierer
71
BATTERY :
73 PWR OFF/ON Batterie
74
DC/DC
79 PWR OFF/ON DC/DC-Wandler
A ; Kraftunterstitzung ist normal.
- gﬁaﬁﬂl\,&%ﬁ{\lET SGoerschwmdlgkeltssen- Fehlercode wird nicht proto-

kolliert.

Auch wenn der Ein/Aus-Schalter
zum Einschalten der Stromzufuhr
gedrickt wird, schaltet sie sich
nach 4 Sekunden automatisch aus.

Antriebseinheit - Akku

Kraftunterstitzung
nach Fehlererkennung.
Fehlercode wird nicht proto-
kolliert.

stoppt




<Display C> Diagnosefunktion

Anzeigemuster

Fehler-
codes [1]

Fehlermeldung
2

Fehlerhaftes Bauteil

Kraftunterstiitzungsverhal-
ten und Fehlercodeprotokoll

Die Automatic Support-Modusan-

zeige blinkt.

oco

157 «m

TRIP DIST

331 km

—+— Blinken

Winkelsensor

Um den Status von St6-
rungen im Zusammen-
hang mit dem Winkel-
sensor zu Uberprifen
und Fehler zu suchen,
das Yamaha e-kit-Diag-
nosegerat verwenden,
das von Yamaha separat
zur Verfigung gestellt
wurde. (Siehe Seite
5-14.)

Da die Neigung nicht erkannt
werden kann, wenn das Fahr-
rad im Automatikmodus an-
gehalten wird, startet das
Fahrrad im Modus "STD”.

Die Funktionsanzeige blinkt.

| TRIP DIST
33|-1 Km

—+— Blinken

Dies ist keine Fehlfunkti-
on. Es liegt ein Zustand
vor, bei dem der Betrieb
des Kraftunterstut-
zungssystems  normal
ist. Dieser Zustand kann
je nach Trittkraft und
Fahrgeschwindigkeit
auftreten oder, wahrend
die Batterie-Innentem-
peratur -20° C oder we-
niger oder 80° C oder
mehr betragt. Es tritt al-
lerdings der Normalzus-
tand wieder ein, wenn
bestatigt wird, dass das
System normal ist, oder
wenn die Batterie-In-
nentemperatur in den
normalen Temperatur-
bereich zurtickkehrt.

(Wenn sich das Rad, an
dem der Geschwindig-
keitssensor montiert ist,
dreht, wird im Geschwin-
digkeitsmesserbereich
des Displays die Ge-
schwindigkeit angezeigt.)

Dies ist keine Fehlfunkti-
on. Es liegt ein Zustand
vor, bei dem der Betrieb
des Kraftunterstitzungs-
systems normal ist. Die-
ser Zustand kann je nach
Trittkraft und Fahrge-
schwindigkeit auftreten.
Allerdings tritt der Nor-
malzustand wieder ein,
wenn bestatigt wird, dass
das System normal ist.

(Beim Laden, wéahrend
die Batterie am Fahrrad
montiert ist)

Dieser Zustand kann
auftreten, wahrend die
Batterie-Innentempera-
tur -20° C oder weniger
oder 80° C oder mehr
betragt. Es tritt allerdings
der Normalzustand wie-
der ein, wenn die Batte-
rie-Innentemperatur  in
den normalen Tempera-
turbereich zurtickkehrt.

Kraftunterstitzung stoppt
wéahrend Fehlererkennung.
Fehlercode wird nicht proto-
kolliert.
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Version
<EXIT>

DU Test
Error Hist

Y ——

<EXIT>
Speed Snsr

DU Test

Error Hist

Version

A
VAMARA

Selbstdiagnosemodus

In diesem Modus kénnen die einzelnen Diagno-
sen und die beim Auftreten von Stérungen ge-
speicherten Fehlercodes angezeigt werden.
Am Display kann zwischen dem Geschwindig-
keitssensor-Diagnosemodus, Antriebsein-
heits-Diagnosemodus und Fehlerprotokoll-An-
zeigemodus umgeschaltet werden.

Bedienung im

Selbstdiagnosemodus

1. Die Stromzufuhr zum Display muss ausge-
schaltet werden.
Den Ein/Aus-Schalter [1] drlicken, um die
Stromzufuhr einzuschalten.
Wird die Stromzufuhr eingeschaltet, er-
scheint die Display-Startsequenz. Danach
geht das Display in den Normalmodus tber.

2. Den Ein/Aus-Schalter [1] erneut dricken
und gedrickt halten, bis DIAG MENU [2] ein-
geblendet wird (ca. 10 Sekunden).

Sich vergewissern, dass DIAG MENU einge-
blendet ist. Dann den Ein/Aus-Schalter [1]
loslassen.

HINWEIS
Die Schritte 1 und 2 mussen innerhalb von 30
Sekunden abgeschlossen sein.

3. Den Unterstitzungs-Modusschalter [3] oder
[4] driicken, um DIAG MENU zu wechseln.

4. Den Funktionsauswahlschalter [5] drlicken,
um den ausgewdhlten Selbstdiagnosemo-
dus einzugeben.

HINWEIS
Wurde ein falscher Schalter gedrickt, die
Stromzufuhr ausschalten und die Schritte 1-4
wiederholen.
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Selbstdiagnosemodus-Tabelle

Ebene 1

Ebene 2

Ebene 3

Ebene 4

Beschreibung

TRIP DIST

331 km

Normale
Anzeige

Diag Menu

Speed Snsr
|

Geschwindigkeitssen-
sor-Diagnosemodus

Speed Sensor

H

Geschwindigkeitssen-
sor-Rotationskontrolle

Prift die Funktio-
nalitat des Ge-
schwindigkeitssen-
sors

Diag Menu

<EXIT>
Speed Snsr

DU Test
——

Antriebseinheits-Diag-
nosemodus

DU Toraue

H

Bezugsspannung des
Drehmomentsensors

Zeigt den Zustand
der Drehmoment-
sensor-Bezugs-
spannung an

DU Current

H

Motorstrom

Pruft die Funktio-
nalitat des Motor-
stroms (%)

IR Err
DU Result

Fehleranzeige

Zeigt den Fehler
von Motor und
Controller an

Display

H

Displayfunktionskontrol-
le

Alle Segmente
leuchten auf

Pruft die Funktio-
nalitéat des Displays

Oiag Menu

Speed Snsr
DU Test

Error Hist
|

Fehlerprotokoll-Anzei-
gemodus

DIEE Hist
NO ERROR

Fehlerprotokoll-Ergeb-
nisse

Ruft Fehlerauf-
zeichnungen vom
Controller ab flr
eine Anzeige der
Liste mit Fehler-
codes

Diag Menu

DU Test

Error Hist

Version
I

Firmware-Ver.-Anzeige-
modus

MIEE Hard. M
p1332333444

Instrumenten-Hardware

Importiert die
Display-Hard-
ware-Version

NIER Soft.M
Fekkkkkkkk

Importiert die
Display-Firmwa-

Instrumenten-Software re-Version
e Impgrtlertldle
FRRRRRRRRK Antriebsein-

Antriebseinheit-Hard-
ware

heit-Hardware-Ver-
sion

DMIEE Soft.DU
FRRkERR kR

Antriebseinheit-Soft-
ware

Importiert die
Antriebsein-
heit-Firmware-Ver-
sion

Diag Menu

Error Hist
Version

<EXIT>

VERLASSEN

VERLASSEN
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Anzeige des Geschwindigkeitssensor-
Diagnosemodus

Zum Prufen, ob der Controller das Geschwin-
digkeitssensorsignal korrekt erkennt, das Rad,
an dem der Geschwindigkeitssensor ange-
bracht ist, drehen und prifen, ob die angezeigte
und tatséchliche Anzahl Umdrehungen des
Error Hist Rads Ubereinstimmen.

1. Den Geschwindigkeitssensor-Diagnosemo-

Diag Menu

Speed Snsr

DU Test

dus eingeben.

Siehe “Bedienung im Selbstdiagnosemo-
dus”.

2. Wenn das Rad (mit dem Geschwindigkeits-
sensor) angehoben und gedreht wird, &n-
Dia] dert sich die Drehzahlanzeige [1] auf dem

Sneed Sensor Display.

Bevor das Rad (mit dem Geschwindigkeits-

sensor) gedreht wird, zeigt die Drehzahlan-

zeige auf dem Display [1] <O> an.

Speed Sensor

]

Jede Umdrehung des Rads wird gezahlt. Die
Umdrehungsanzeige reicht bis <999> und
kehrt auf <1> zurtick, wenn das Rad 1.000
Umdrehungen vollzogen hat.

HINWEIS

e Das Rad (mit dem Geschwindigkeitssensor)
sollte mindestens 3 Umdrehungen vollbrin-
gen und das Display dabei <3> anzeigen.

* Bei einer Stérung des Geschwindigkeitssen-
sors entspricht die Drehzahlanzeige auf dem
Display nicht der Anzahl Umdrehungen des
Rads (mit dem Geschwindigkeitssensor), d. h.
die Anzeige steigt an, bevor das Rad eine
Umdrehung vollbracht hat, bzw. steigt nicht
an, nachdem es eine Umdrehung vollbracht
hat (oder der Anstieg des Anzeigewerts ist
verzogert).
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<EXITS
Speed Snsr

DU Test

Error Hist
Version

VARIARA
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Anzeige des Antriebseinheits-

Diagnosemodus

Der Status der Antriebseinheits-Stérungen

kann gepruft werden.

1. Den Antriebseinheits-Diagnosemodus ein-
geben.
Siehe “Bedienung im Selbstdiagnosemodus”.
Den Lichtschalter [1] dricken, um die
Drehmomentsensor-Bezugsspannung, den
Motorstrom, die Fehleranzeigen (<E2>,
<E4>) und die Displayfunktionskontrolle
auszuwahlen.

Liste der Anzeigen des Antriebseinheits-Diagnosemodus

Priifgegenstande Anzeige
DU Test
1) Bezugsspannung N
Wertanzeige von 0,0 bis
Dial y
des Drehmoment- Duﬂlgfque 5,0 (V)
sensors ;
;D Den Lichtschalter driicken { }
DU Test DU Test
10 1008 Motorausgangsstroman-
Diag zeige im “HIGH”-Modus
Diadl Diag]
2) Motorstrom DU Current DU Current von 0 bis 100 (= % Leis-
tung)
ED Den Lichtschalter driicken Q

3) Fehleranzeige

MIE® Err

DU Result

DU Test

E2

DIER Err
DU Result

DU Test
Liegt ein Fehler vor, wird
(E2) (Motor) oder (E4)
fgﬁegt (Controller) angezeigt.
*Liegt kein Fehler vor,
bleibt die Anzeige leer.

E4

ED Den Lichtschalter driicken Q

4) Displayfunktions-
kontrolle

Display

DU Test

Dia|

Display

Alle Segmente werden
eingeblendet.

(Nicht eingeblendete
Segmente deuten auf
einen Defekt hin.)

ED Den Lichtschalter driicken oder d) Den Ein/Aus-Schalter driicken Q

Stromzufuhr wird ausgeschaltet
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DU Toraue

DU Test

DU Toraue

* Funktionstichtigkeit des
Drehmomentsensors ermitteln
0,2 bis 1,1V =normal
Drehmomentsensor
Bereichs
->Die Einstellfunktion fiir die Bezugsspannung

des Drehmomentsensors ausfiihren.
Drehmomentsensor bleibt nach Einstellung
der Bezugsspannung auBerhalb des
normalen Bereichs
->Drehmomentsensor defekt (ersetzen)

auf3erhalb dieses

1) Bezugsspannung des
Drehmomentsensors

1. Anzeige der Bezugsspannung des Drehmo-
mentsensors

.<1> wird in der Diagnosemodusanzeige [1]
des Displays mehrere Sekunden angezeigt.

b. Angabe in Schritten von 0,1V in der Diagno-
semodusanzeige [2] des Displays.

. Der Drehmomentsensor ist normal bei einer
Spannungsangabe von 0,2 bis 1,1 V.
Die Bezugsspannung des Drehmomentsen-
sors einstellen, falls die Angabe auBBerhalb
dieses Bereichs liegt.

.Den Lichtschalter ED ” des Displays dru-
cken.

e. Weiter mit 2) Motorstrom.

Einstellfunktion fiir die Bezugsspannung
des Drehmomentsensors.
Die Stromzufuhr zum Display einschalten
und abwarten.
Vorgabe: Bis die Stromzufuhr zum Display
automatisch ausgeschaltet wird
(ca.5 Min.).

HINWEIS
Wahrend der Einstellung der Bezugsspannung
des Drehmomentsensors nicht auf die Pedale
treten.
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DU Test 2) Motorstrom

a. Die Diagnosedatenanzeige [1] des Displays
zeigt den Motorausgangsstrom (%) an.

LD BUAE: b. Bestatigen, dass die Diagnosedatenanzeige

[1] des Displays <100> anzeigt, wenn bei be-
tatigter Hinterradbremse fest auf die Pedale
getreten wird.

* <100> wird angezeigt: in Ordnung

* <100> wird nicht angezeigt: Falls das Fahr-
rad unmittelbar vor der Prifung des Motor-
ausgangsstroms gefahren wurde, wurde
moglicherweise der Temperaturschutz des
Akkus oder Controllers ausgelést; in die-
sem Fall das Fahrrad abkuhlen lassen.
Wurde das Fahrrad nicht unmittelbar vor
der Prifung des Motorausgangsstroms
gefahren, die Prufung mit einem funktions-
tichtigen Akku wiederholen.

DU Test

DU Current

* <100> wird nicht angezeigt: Das Ansprech-
verhalten des Akkus ist bei niedrigen Tem-
peraturen (z. B. im Winter) schlecht; in die-
sem Fall einen Akku verwenden, der in
einer warmen Umgebung gelagert wurde.

* <100> wird nicht angezeigt: Den Controller
ersetzen.

c. Den Lichtschalter “ ED ” des Displays dri-
cken.

d. Weiter mit 3) Fehleranzeige.



<Display C> Diagnosefunktion

DU Test

DU Result

3) Fehleranzeige

a. Liegt eine Stérung vor, wird <E2> (Motor)
oder <E4> (Controller) auf der Diagnoseda-
tenanzeige [1] des Displays angezeigt.

HINWEIS
Den Fehlercode prifen, wenn <E2> oder <E4>
angezeigt wird.

DU Test

DU Result

b. Den Lichtschalter “ZD” des Displays dru-
cken.

c. Weiter mit 4) Displayfunktionskontrolle.

HINWEIS
Den Fehlercode prifen, wenn <E2> oder <E4>
angezeigt wird.

* Liegt keine Stérung vor, wird [DISPLAY] an-
gezeigt ohne die Diagnosemodusangabe
[ERR].

e Wurden Reparaturen ausgefiihrt oder Bautei-
le ersetzt, ein letztes Mal bestétigen, dass in
diesem Modus keine Fehleranzeige vorliegt.

DU Test

Diag

Display

4) Displayfunktionskontrolle

a. Den Funktionsauswahlschalter “SELECT” 2
des Displays drticken.

b. Auf dem Display [2] werden alle Segmente
eingeblendet.

c. Falls Segmente nicht eingeblendet werden,
das Display ersetzen.

d. Den Ein/Aus-Schalter d) des Displays
drlcken.

e. Die Stromzufuhr zum Display wird ausge-
schaltet.
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DIE® Hist 1/3
31)TRQ SNSR

VAGIARA
- N

Anzeige des Fehlerprotokoll-
Anzeigemodus

Die jungsten drei Fehlercodes, die beim Auftre-
ten von Stérungen gespeichert wurden.

1. Den Fehlerprotokoll-Anzeigemodus eingeben.
Siehe “Bedienung im Selbstdiagnosemodus”.
Die jungsten drei Fehlercodes werden auf
dem Display angezeigt. Zur Anzeige von
Fehlercodes den Unterstlitzungs-Modus-
schalter [1] oder [2] drlicken.

“NO ERROR” wird angezeigt, wenn keine
Fehler vorliegen.

Den Ein/Aus-Schalter zum Ausschalten des
Displays driicken.

Die Unterstitzungs-Modusschalter [1] oder
[2] driicken, um die Anzeige zu wechseln.

Liste der Anzeigen des Fehlerprotokoll-Anzeigemodus

Es liegen keine
Fehlercodes
VOr.

Error Hist

DIER Hist
NO ERROR

Es liegen 1-3
Fehlercodes
VOr.

Error Hist Error Hist

DR Hist 1/3
31)TRQ SNSR 71)BATTERY

DER Hist 2/3

Error Hist

DIE® Hist 3/3
31)TRA SNSR

—

Error Hist

@

DIER Hist 1/3

31)TRY SNSR !

[1]

VARAHA
o

@

Error Hist

DIE®) Hist ))
NO ERROR

VRMAA
T

Fehlerprotokoll I6schen

1. Den Lichtschalter [1] bei angezeigtem Feh-
lercode gedruckt halten und dabei die Unter-
stitzungs-Modusschalter [2] oder [3] drU-
cken.

2. Wenn der Verlauf geléscht ist, wird “NO ER-
ROR” angezeigt. Den Ein/Aus-Schalter zum
Ausschalten des Displays drlicken.

HINWEIS
Das Diagnoseprotokoll sollte geléscht werden,
nachdem der Motor oder andere Bauteile er-
setzt wurden.
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Version

DIEE] Hard. M
*kkkkkkkkk

o —

VAMAA
T

Firmware-Ver.-Anzeigemodus

Sie kdnnen sich Uber die Hardware- und Firm-
ware-Versionen der Antriebseinheit und des In-
struments informieren.

1. Den Firmware-Ver.-Anzeigemodus einge-
ben.

Siehe “Bedienung im Selbstdiagnosemo-
dus”.

2. Den Unterstitzungs-Modusschalter [1] oder
[2] driicken, um sich die Versionsinformationen
Uber die Instrumenten-Hardware, Instrumen-
ten-Firmware, Antriebseinheit-Hardware und
Antriebseinheit-Firmware anzeigen zu lassen.

HINWEIS
Detaillierte Versionsinformationen werden von
Yamaha bei Bedarf separat zur Verfigung ge-
stellt.

Liste der Anzeigen des Firmware-Ver.-Anzeigemodus

Gegenstande

Anzeige

1) Instrumenten-Hardware-Version

Version

DIET Hard.M
FRERRRRERE

2) Instrumenten-Firmware-Version

Version

MIEE Soft.M

kxkkRRekkx

3) Antriebseinheit-Hardware-Versi-
on

Version

IR Hard.DU
FERREREORE

4) Antriebseinheit-Firmware-Versi-
on

Version

DIER Soft.DU

kkkkRxxxkk
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Liste der Fehlercodes und entsprechenden Unterstiitzungsverhalten

Anormale Spannung an
U-Phase des Motors

Anormale Spannung an
V-Phase des Motors

Anormale Spannung an
W-Phase des Motors

aus- und wieder eingeschaltet
wurde.

Feh- . .
ler- | Fenierhat Fehler-Einzelheiten Wiederherstellungsbedin- Abhilfe
codes gung
1. Den Display-Steckverbinder
M o kontrollieren.
. Kommunikation mit Displa :

12 | Display abgebrochen piay Wenn das System keine Fehler | 2. Das Display ersetzen.
entdeckt, kann es umgehend in | 3. Das Kabel 2 ersetzen.
den Normalbetrieb zurtickkeh- | 4. Den Controller ersetzen.

Antriebsein- — ren. Sicherstellen, dass die Kombi-

13 |heit Ié(i)smlrgu?éﬁellélrc;]r;??aten zum nation von Antriebseinheit und

- Display play Display korrekt ist.
Keine Kommunikationssignale
a1 Gelost Wenn das System keine Fehler
Kurzgeschlossen entdeckt, kann es in den
e .. 1. Den Drehmomentsensor
Kabeldefekt zwischen Drehmo- E:éhmdael?negilgbStZI’LCJ)%ZIl(JI?SE:en, ersetzen.
mentsensor und Controller
- aus- und wieder eingeschaltet 2. Den Controller ersetzen.
Kabeldefekt zwischen Spule wurde.
32 und Leiterplatte (Wackelkon-
takt: Kabel fast geldst)
33 Drehmo Anormale Ruhespannung Wenn das System keine Fehler
34 § Anormale Spannung (im entdeckt, kann es in den
mentsensor Betrieb erka?mt / Sp%r(mung Normalbetrieb zuriickkehren,

35 konstant hoch nachdem die Stromzufuhr .

) - aus- und wieder eingeschaltet 1. Die Bezugsspannung des
Anormale Spannung (im Drehmomentsensors
36 Betrieb erkannt / Weiteres) mg% das System mehrmals einstellen.
den gleichen Eehler entdeckt, 2. eDreSr;tlgéihmomentsensor
Anormale Spannung (im ka_mn es .r.“Cht in den Normalbe- 3. Den Controller ersetzen.
37 Niedergeschwindigkeitsbetrieb trieb zuruckkehren, selbst
erkannt) nachdem die Stromzufuhr
aus- und wieder eingeschaltet
wurde.)
Wenn das System keine Fehler | Den Drehmomentsensor, den

38 ?rgnumrggggai%?%ogfg%e r entdeckt, kann es in den Controller oder die Antriebswel-

Tretkurbel- Normalbetrieb zurtickkehren, le ersetzen.
sensor nachdem die Stromzufuhr

39 Kurzgeschlossen oder Tretkur- | 5.s- und wieder eingeschaltet Den_ControIIer oder die

belsensor defekt wurde. Antriebswelle ersetzen.
Anormale Spannung des Wenn das System keine Fehler
Sensors fur U-Phasenstrom mit | entdeckt, kann es in den
Motor im Ruhestand Normalbetrieb zurtickkehren,
61 | Controller Anormale Spannung des nachdem die Stromzufuhr Den Controller ersetzen.
Sensors fir W-Phasenstrom aus- und wieder eingeschaltet
mit Motor im Ruhestand wurde.
Uberstromzufuhr an U-Phase
des Motors
Uberstromzufuhr an V-Phase
des Motors o
Uberstromzufuhr an W-Phase | Das System kann nichtin den
des Motors Normalbetrieb zurtickkehren,
62 | Motor auch nachdem die Stromzufuhr | Den Controller ersetzen.
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Feh- . .
ler- | FeMerhat- Fehler-Einzelheiten Wiederherstellungsbedin- Abhilfe
codes gung
63 Datenlesefehler Wenn das System keine Fehler
- entdeckt, kann es in den
Externer Speicherdaten-Fehler | Normalbetrieb zuriickkehren,
66 nachdem die Stromzufuhr
EEPROM-Fehler aus- und wieder eingeschaltet
wurde.
Erfasste Leiterplattentempera- | Wenn das System keine Fehler
tur zu niedrig (-20 °C) entdeckt, ka}nn es i__n den
Erfasste Leiterplattentempera- | Normalbetrieb zurlickkehren,
Controller tur zu hoch (125 °C) (einschl. nachdem die Stromzufuhr Den Controller ersetzen.
DC-Schaltung) aus- und wieder eingeschaltet
wurde.
64 (Wenn das System mehrmals
den gleichen Fehler entdeckt,
Sensor fast von Leiterplatte kann es nicht in den Normalbe-
geldst P trieb zurlickkehren, selbst
nachdem die Stromzufuhr
aus- und wieder eingeschaltet
wurde.)
2 Kabel gel6st Wenn das System keine Fehler
Gelbes Kabel gelést (U-Phase) | entdeckt, kann es in den
o] ¢ ( ) Normalbatrieb zuriickkehren. 1. Den Controller ersetzen.
67 | Motor Blaues Kabel geldst (V-Phase) nachdem die Stromzufuhr 2. Kabel 3 oder Kabel 4 oder
WeiBes Kabel geldst (W-Pha- | aus- und wieder eingeschaltet Kabel 5 ersetzen.
se) wurde.
Geldst oder Kabel kurzge- Wenn das System keine Fehler |, 5« diererstecker
schlossen entdeckt, kann es in den kontrollieren.
68 |Kodierer gac.)éhmdael?negilg%tzr%%gtl?sg:en, 2. Das Kodiererkabel ersetzen.
Schwarzes Kabel kurzge- 3 : : 3. Den Controller ersetzen.
Schlocsan 9 \?Vliﬁ’dghd wieder eingeschaltet | " 52 vt arsetzen.
) 1. Gleichstrom-Aufnahme oder
71 Akkudaten werden nicht korrekt | Wenn das System keine Fehler | Kabel 2 ersetzen.
empfangen entdeckt, kann es in den 2. Den Controller ersetzen.

Batterie Normalbetrieb zurtickkehren, 3. Den Akku ersetzen.

nachdem die Stromzufuhr
Erfasste Spannung zu hoch (45 ) : : 1. Den Controller ersetzen.
73 V) svlasrdgnd wieder eingeschaltet 5 Den Akku ersetzen.
74 Interner Systemausfall ' Den Akku ersetzen.
Wenn das System keine Fehler
entdeckt, kann es in den
DC/ Normalbetrieb zuriickkehren, 1. Den externen DC/DC-Wand-
79 Anormaler DC-Strom ; ler ersetzen.

DC-Wandler nachdem die Stromzufuhr 5 Den Controller ersetzen
aus- und wieder eingeschaltet ’ ’
wurde.

1. Den Geschwindigkeitssen-
sor-Kabelanschluss kontrol-

Geschwin- Wenn das System keine Fehler lieren.

_ e 3 A =+ | €ntdeckt, kann es umgehendin | 2. Den Spalt zwischen Sensor
g:)g;rkeltssen Geschwindigkeitssensor gelost den Normalbetrieb zuriickkeh- und Magnetsensor kontrollie-
ren. ren.
3. Den Geschwindigkeitssen-
sor-Satz ersetzen.
Wenn das System keine Fehler 1. Sl?tgzlélﬁl(klgr:(t?gﬂirzrenr:katlons-
_ An.triebsein- Kommunikgtionsffehk_—:‘r ZWi- entdeckt, kann es umgghend in 5 Den DC-Steckerersétzen
heit - Akku | schen Antriebseinheit und Akku ?:nn Normalbetrieb zuriickkeh- 3. Den Controller ersetzen.
) 4. Den Akku ersetzen.
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YAMAHA E-KIT-DIAGNOSEGERAT

Dieses Modell nutzt das Yamaha e-kit-Diagnosegerét zur ldentifizierung von Stérungen.
Weitere Informationen Uber die Verwendung des Yamaha e-kit-Diagnosegerats entnehmen Sie der

Betriebsanleitung, die dem Gerat beigefugt ist.

Funktionen des Yamaha e-kit-Diagnosegeréts
Antriebseinheit-Stérungsdiagnose:

Im Controller gespeicherte Antriebseinheit-Stérungscodes werden gelesen und die Inhalte ange-
zeigt. Die Standbilddaten (FFD) sind die Betriebsdaten zum Zeitpunkt einer Stérungserkennung. Die-
se Daten kdénnen fur die Identifizierung des Stérungszeitpunkts verwendet werden und zeigen die zu
diesem Zeitpunkt herrschenden Antriebseinheitsbedingungen und Fahrbedingungen an.

Antriebseinheitssystem-Funktionstest:

Akku-Informationen:

Den Betrieb und den Ausgabewert jedes Sensors und
Stellglieds prifen.

Zeigt die Akku-Daten an.

T

—

|

/
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e
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AnschlieBen des Yamaha e-kit-

Diagnosegerats

1. Die Stromzufuhr zum Display muss ausge-
schaltet werden.

2. Den Unterstutzungs-Modusschalter (hinab)
[1] und den Ein/Aus-Schalter [2] Gber 2 Se-
kunden gedruckt halten.

3. Sich vergewissern, dass “Pc” eingeblendet
ist. Dann den Unterstitzungs-Modusschal-
ter (hinab) [1] und den Ein/Aus-Schalter [2]
loslassen.

4. Die USB-Aufnahmekappe [3] des Displays
offnen.

5. Das USB-Kabel an den Schalter und den
Computer mit dem Yamaha e-kit-Diagnose-
gerat anschlie3en.

HINWEIS

* Nach dem Trennen des USB-Kabels darauf
achten, die USB-Aufnahmekappe [3] zu
schlieBBen.

* Als USB-Kabel ein Typ-A-zu-Micro-B-Kabel
verwenden, das kein OTG-Kabel ist.

* Wenn das Yamaha e-kit-Diagnosegerat an
das Fahrzeug angeschlossen ist, weicht der
Betrieb des Multifunktionsinstruments und
der Anzeigen vom Normalbetrieb ab.
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